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Vorwort

L'exemple est un dangereux leurre;
Ot la guépe a passé, le moucheron de-
meure.

Jean DE LA FONTAINE (1621-1695) in ‘Fables (II, XVI)’

Diese Aufgabensammlung soll das Lehrbuch Technische Mechanik fiir Ingeni-
eure erginzen und den Studenten Ubungsmaterial bereitstellen, um den zu den
jeweiligen Kapiteln gehdrigen Stoff unmittelbar zu vertiefen. Die Ubungen
sind parallel zu unseren Vorlesungen an der Universitit Paderborn, der Heriot-
Watt University in Edinburgh und an der Technischen Universitét Berlin ent-
standen. Insbesondere gehen die Aufgaben zu den Kapiteln 3 bis 10 auf Noti-
zen und Vorlesungen von Herrn Professor Helmut Wild, Paderborn, zuriick,
dem wir fiir seine Anregungen herzlich danken. Weiterhin gebiihrt Herrn Kol-
legen Prof. Dr.-Ing. Albert Duda Dank fiir eine erste Durchsicht des Manu-
skripts und viele Verbesserungsvorschlége.

Vom Stoffumfang her sind unsere Ubungen auf zwei Semesterwochenstunden
ausgelegt. Sicherlich werden sich bei Verwendung der Aufgaben in der
tiglichen Lehre viele weitere Wiinsche einstellen. Zum Bespiel haben wir es in
dieser Auflage des Ubungsbuches versiumt, Aufgaben zum Thema
D’ALEMBERTsche und LAGRANGEsche Mechanik bereitzustellen. In diesem
Zusammenhang konnen wir vorldufig nur empfehlen, die mit dem
NEwWTONschen Konzept ausfiihrlich bearbeiteten Aufgaben der Kapitel 14 und
15 mit diesen Methoden entsprechend durchzurechnen und die prisentierte
Losung unter anderen Gesichtspunkten wiederzuentdecken. Ferner sind
manche Abschnitte im Moment etwas unterbesetzt, wie zum Beispiel die
Kapitel 11 bis 13, also die Themen Knickstab und Punktkinematik und —
kinetik. Unser Ziel ist es, wiahrend der kommenden Semester hierzu im Stil des
Buches weitere ausgearbeitete Aufgaben auf unserer webpage anzubieten:
http://mechanik.tu-berlin.de/ mueller/lehre.htm. Hier werden wir auch iiber die
zu erwartenden Druckfehler berichten und Informationen in Form einer
permanent zu aktualisierenden Errataliste anbieten.

Wir wurden auch mehrfach darauf angesprochen, warum wir unsere Leser
denn duzen. Darauf ist zu erwidern, dass selbst wenn wir dies titen, es keines-
wegs diminutiv, deklassierend oder gar kommunistisch-klassenkdmpferisch
gemeint wire. Vielmehr jedoch gebrauchen wir Ausdriicke wie ,,Stelle auf*,
»Erarbeite, etc. im Sinne eines kategorischen Imperativs und meinen eigent-
lich ,,Man stelle auf*, ,Man erarbeite”. Um vorzubeugen: Letztere Erkldrung
ist durchaus im nicht-antifeministischen Sinne zu verstehen!



VI Vorwort

AbschlieBend bedanken wir uns herzlich fiir die angenehme Zusammenarbeit
mit Herrn Dipl.-Phys. Jochen Horn vom Carl Hanser Verlag, der das Werden
dieses Buches aufmerksam begleitet hat und mit Rat und Tat stets aktiv und
duBerst hilfreich zur Seite stand.

Wolfgang H. Miiller und Ferdinand Ferber im Sommer 2004

Vorwort zur 2. Auflage

... deinde quia longum iter est per praecepta, breve et efficax per exempla.
Lucius Annaeus SENECA (1-65) in ‘Epistulae morales ad Lucilium (I, VI [5])’

Nachdem wir unser Lehrbuch der modularen Struktur angepasst haben, war ei-
ne entsprechende Korrektur des Aufgabenbuches iiberfillig. Diese Liicke ha-
ben wir hiermit geschlossen. Parallel zum Lehrbuch findet man in fiinf Kapi-
teln gegliedert Aufgaben zu den an der Technischen Universitit Berlin fiir die
Studierenden der Ingenieurwissenschaften angebotenen Modulen Statik, Fes-
tigkeitslehre, Dynamik, Kontinuumsmechanik und Energiemethoden.

Weiterhin wurden die Aufgaben thematisch nach den im Kapitel jeweils fol-
genden Unterpunkten sortiert. Wir stellen nicht ohne Stolz fest, dass zu jedem
Unterkapitel Ubungsaufgaben bereitstehen. AuBerdem ist zu vermelden, dass
im Rahmen der beiliegenden CD dem starken Wunsch der Studierenden Rech-
nung getragen wurde, sog. ,,Quickies® iiben zu konnen. Diese Kurz- oder auch
Theoriefragen stellen erfahrungsgemif in der Klausur eine sehr grofle Hiirde
dar und werden, obwohl sie es nach iiberlegtem Studium des Lehrbuches nicht
sein sollten, als extrem schwierig empfunden. Entsprechend grof3 ist die Furcht,
sich nicht darauf vorbereiten zu kénnen. Dieses wird nun moglich.

Abschlielend gilt unser Dank noch allen unseren studentischen Helfern, ndm-
lich den Damen und Herren cand.-ing. Matti Blume, Claudia Gertheinrich, Ste-
fan Jannikoy, Anna Japs, Saskia Krech, Felix-Joachim Miiller, den wissen-
schaftlichen Mitarbeitern Dipl.-Ing.’s Emek Abali, Andreas Brandmair und
Holger Worrack, Herrn Dipl.-Ing. Guido Harneit fiir die Rechneradministration
und Softwareunterstiitzung sowie — wie immer last but not least — Herrn Dipl.-
Phys. Jochen Horn vom Carl Hanser Verlag.

Wolfgang H. Miiller und Ferdinand Ferber im Juli 2009



Vorwort VII

Vorwort zur 3. Auflage

Knuzu yvumaii, oonako nomnu — Knuz2a KHU20i, a c60UM M0320M osuzail!
Maxcum IN'opbkuii (1868-1936)

In der vorliegenden 3. Auflage unseres Aufgabenbuches haben wir zunichst
einmal versucht, alle durch Assistenten und Studenten bisher gefundenen
Druck- und Rechenfehler auszumerzen. Es ist zu vermuten, dass trotz dieser
Anstrengung nicht alle beseitigt wurden. Dariiber hinaus haben wir uns sehr
bemiiht, neue Fehler einzubauen, denn insbesondere zu den Kapiteln tiber Kon-
tinuumsmechanik und Energiemethoden sind weitere Aufgaben hinzugekom-
men. Folglich gilt es das obige Zitat zu beherzigen und selber zu denken, denn
nur selber rechnen macht schlau, und man soll ja nicht alles glauben, was in
den Biichern steht.

Fiir die Mitarbeit an der neuen Auflage mochten wir Assistenten und studenti-
schen Hilfskrdften danken, insbesondere den Herren Dr.-Ing. B. Emek Abali,
Matti Blume, Anton Kéllner, M.Eng. (Hons) und Felix Reich, M.Sc. und Herrn
Dipl.-Ing. Guido Harneit fiir die Rechneradministration und Softwareunterstiit-
zung. Fiir viel Verstdndnis und Geduld wéhrend der Anfertigung dieses Buches
ist auBerdem Frau Ute Eckardt vom Hanser Verlag Dank zu sagen.

Wolfgang H. Miiller und Ferdinand Ferber im Juli 2015
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